*projet robotique*

augmenter les capacités des robots autonomes et mobiles

Une plateforme de recherche collaborative pour des robots intelligents et autonomes
traitant d'IA embarquée, de navigation sans infrastructure et de collaboration homme-
robot, quels que soient les défis de votre environnement opérationnel (entrepdts, usines,
agriculture, terrain d’opération défense...).
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Contact : Marianne LAURENT, directrice adjointe développement
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